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GENERATEUR SYNTHETISEUR 
A HAUTES PERFORMANCES 


• Le 7200 qui reprend la technique de si/nlbese de frequence a haute purete speclrale, 
cle du succes des gen&ateurs de la serie 7100, est im instrument tres evolue dans lequel 
sont mises d profit toutes les ressources de h logique micro-programmee. 


• Les performances encore accrues par un spsteme dduto-correction en logiciel des 
parametres d^ompHtude et de modulation, en font un instrument de precision qui, en 
laboratoire, apporte une porfaite reproductibilite des resukats. 


• Un gen&oteur /\F de modulation, la wobulation de tons les parametres, et la mise en 
memoires non volatiles de 40 configurations completes auec rappel outomatique en font 
relement central ideal d'un banc de test. 


• Des sequences de mesures complexes commandables hcalement ou d distance 
peuvent en particulier etre etablies sans avoir recours a un calculateur exterieur grace 
a un logiciel puissant residant en memoire morte. 

En mode ''TRACKING'' il peut commander au mopen de la sortie IEEE un 7100 D, auec 
un decalage de frequence donne, les sorties des 2 appareils re$pecfi/s etant spnchrones 
dans toule la gamme de fonctionnement. 


• Les possibilites du systeme sont encore etendues par la programmation IEEE 488 
permettant tous les modes dutilisatiorr possibles : 

— Commande de toutes les fonctions disponibles hcalement 

— Interrogation de tous les circuits internes de rapparei! 

— En mode "LEARN'\ per met dun calculateur quelconque de "lire" et mettre en memoire 
une configuration donnee, permettant a un utilisateur non familiarise auec la syntaxe 
(au demeurant simple) de programmation du 7200 de reintroduire oisement ce 
programme d partir du calculateur. 

Enfin, un dispositif outomatique de sauvegarde du contenu des registres permet a Ihppa- 
reil^ lors de toute interruption secteur, quelle quhn soit la duree, de retrouver la configu¬ 
ration qu'il Quait lors de cette interruption. 
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SES ATOUTS ES&ENTIELS 


L’exceptionnelle qualite du signal 

• Sortie RF : de 100 kHz a 1,3 GHz sans commutation 

• Sortie AF : de 1 Hz a 300 kHz 

• Resoiution : 1 Hz dans toute la gamme 100 kHz/1,3 GHz 

• Stabilite : 5,10-9/]our 


• Bruit de phase 



• Bruit de phase en CW (fonction specials faible bruit) 
a 1 MHz de la porteuse : - 150 dB/c 


• Raies parasites ; -100 dB/c 

• Niveau de sortie : + 20 dBm jusqu'a 650 MHz 

+ 13 dBm de 650 a 1300 MHz 

• Precision du niveau de sortie (corrige par programme en R.O.M.) 
+ 0,7 dB jusqu’a -120 dBm, de 2 a 650 MHz et 

jusqu’a -90 dBm. de 650 a 1300 MHz 

• Constance de niveau 

+ 0.2 dB de 2 a 650 MHz 
± 0,3 dB de 650 a 1300 MHz 

• Precision des moduiations 

AM : ± 0.5 % taux ± 1 % de 1 MHz a 650 MHz 
FM ; ± 2 % de 0 a 75 kHz. 
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SELECTION aisee du parametre desire au moyen de 
touches memorisees par diodes L.E.D. Chaque touche frappee 
entralne le rappel sur I’affichage de la grandeur entree corres- 
pondante. 


ENTREE numerique en virgule flottante de la frequence RF 
en Hz, kHz, MHz, du niveau en dBm, Volts, mV, juV et dB//iV ; 
de !a frequence de modulation : de la deviation en FM, et 0M; 
du taux en AM. 

Introduction de marqueurs, de pas d'increment pour chacun 
des parametres consideres, Frequence, Amplitude, Deviation, 
taux de modulation, etc... 



ROUE CODEUSE dont la validation facultative pour chaque 
parametre permet I'entree ou la correction analogique de la 
frequence, du niveau de sortie, de la deviation FM ou 0M, 
du taux de modulation etc... La recherche de maxima ou 
minima, ie balayage manuel avec positionnement optimal de 
marqueurs. 

Resolution de la roue codeuse reglable par multiples de 10. 




























EDITION/CORRECTION aisee des valeurs, avec rappel 
fugitif des parametres du signal de sortie pendant I’intro- 
duction de nouvelles valeurs. Modification des valeurs entrees. 
Effacement des registres d’entree. 




FREQUEWCY 


MODULATION 


AMPLITUDE 



m PM AM 


“O V £*T CAL 



AFFICHAGE Clair, sans ambiguite des frequences, RF et 
Audio, des deviations en kHz ou degres, des niveaux en 
Volts, mV, /uV, dBm, dB/prV, dB/mV, dB/prV ou attenuation 
par rapport a une reference arbitraire. 


ERREUR5 d'entree aisement idenfifiables, au moyen d'un 
code simple, et signalees par alarme sonore. 

Adresse des memoires, rang de marqueurs, points test, 
rappel des fonctions speciales en cours. 


STATUS 
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^tFV^RY 



MEMORISATION adressable et rappel manuel ou auto- 
matique de 40 configurations completes de frequence, niveaux 
de sortie, modulations etc... 




E ! 
X 

E ! 

C 

U 1 
T . 
E 

INC 


EXECUTION d'un programme apres introduction des 
donnees et parametres ou rappel d'une configuration mise 
en memoire. Cette touche, assimilable a la touche Retour 
chariot d'un ordinateur constitue un des avantages essentiels 
du systeme en ce qu'il permet de preparer une configuration 
nouvelle sans interrompre un programme en cours, de 
tester un programme avant de I'introduire en memoire, et 
surtout de passer d'une configuration complete a une autre 
sans configuration intermediaire indesirabie. 



BALAYAGE mococoup (-^) ou relaxe (/w\) de tous les para¬ 
metres Frequence RF et AF, Niveaux. Modulations AM, FM, 
0M entre deux limites definies '‘START"/STOP”, ou de part 
et d'autre "DELTA " d'une valeur centrale, 

Balayage declenche soit localement soit a distance au 
moyen d'un contact exterieur sur un nombre de pas variable 
de 2 a 1000 dans le rapport 1-2-5-10 et avec une duree par 
pas comprise entre 1 ms et 5000 ms. 

Balayage avec auto-execution du contenu de 2 a 40 memoires 
contigues, definies entre deux adresses "START" et "STOP", 
















FONCTIONS SPECIALES , telles que assignation de 
limites aux parametres appeles - Frequence, Niveau, Expres¬ 
sion du niveau sous divers systemes d’unites, V, dBm, dB/V, 
etc... Fonctionnement a faibre bruit en CW, ou oscillateur libre, 
pour permettre un asservissement exterieur (tracking), Test 
de bon fonctionnement des circuits internes, programme, 
RAM, ROM, "checksum". 


STATUS 


^"jERROfl 

^T(ET 

c 


1 - ^. . I 


SORTIES RF et AF separees avec attenuateurs inde¬ 
pendants, sortie AF a niveau reglable independamment du taux 
de modulation AM ou de I'excursion FM ou 0M, 


OUTPUTS 

Rr 



Sortie RF protegee jusqu’a 50 W par disjoncteur electronique 
a rearmement automatique. 

Niveaux de sortie et modulations auto-corriges par logiciel 
resident en memoire morte, automatiquement programmee par 
I'appareil lui-meme iors des operations de controle final. 



ASSERVISSEMENT du pilote incorpore sur une source 
exterieure a haute stabilite. 



jT 1 





iHTEflFAa 
llEF STD 


PROGRAMMATION par Bus IEEE 488, avec fonction¬ 
nement “Talker" et "Listener" et possibilite de controle en 
BCD d’un organe exterieur simple. 


























Inbfbilfon 
de la roue codeuse 


Selection de la resolutfon 410 
Correction chiffre par chiffre 
Effacement derrrieres valeurs entrees 


Commutateur "LISTEN ONLY’ 


Entree modulation par impulsions 


LE 7200 A 




Sortie BCD pour appareil exterieur 
commande par BUS IEEE 

Connecteur IEEE 4SS 


Entree asservissement HF 
Sortie modulation 1 
Sortie Asservissement HF 


Balayage 


Numero do code erreur en cas 
de tausse manteuvre. adresse 
memo!re. rang de marqueurs, 
adresse des points test 
Code des fonctions speciales 


Commande de defilement 
memo ires, des marqueurs 
de points test etc 


Etat Bus IEEE 


Affectation d'adresse 


Balayage 


! Selection des 11 mites 

Entree, intiibition marqueurs 

Selection Frequence RF/AF 
selection modulations 
Selection niveaux RF/AF 
Validationide la roue codeuse 
selection de la resolution x 10 


Entree modulation AM 


Entree modulation FM. 


Entree, Rappel Mdmolres 


Marche/atiente 


Entree des fonctions speciates 
Rappel fugitif du signal en cours 

Selection de la resolution 
1 Hz ou du gererateur AF 


pas/Balayage memoires 
Duree pas/manuel 
Monocoup/declenchd 
LImites 


STATUS 


SWEEP 


FREQUENCY 


STATUS 


rnpm 


a ION 





























Selectbn des sources 
de modulation 

Etalonnage Source 
modulation ext^rieure 



AffichaQo tfu niveau 
en dBm, V, mV, tsV 
dB/V, de/mV, dB///V 
en lecture drrecte 


Selection du rnode 
de fonctionnement 
RF et AF 


Execution d un programme 


Sortie RF protegee 50 W 


Sortie rarnpe balayage 


Affectation en increment 
cFune valeur entree 


A i i m e n tatio n a cc e sso i res 


Sortie AF auxiliaire 


Sortie marqueurs 


Commande de balayage 
manuel a distance 


Entree Vernier 



























































STATUS 1 SWEEP 1 FREQUEiyCY W IVIOD'JIATION X EWODE W AMPLITUDE 




\>9 


>9 


dII 

\ 49 

ij 


Inhibition 
de la roue codeuse 
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La programmation 

• Un code clair et simple rappelant la fonction 


8a fay age 



Modes 


Modulations 


Amplitude 


Vernier RF = VI 
Gmmem AF - V2 


FM/PM = D 




STATljS \ 




Marqueurs MQ 


Forctions speciales : SL 


Memoires R/RM 


* iiOB A f^.^viyrrhEsiiiffl shsiVmI ufii.aiArflii.^ raH*/>; 


Codes mnemoniques utilises: 

• Mode de fonctionnement : Arret, CW, loutes moduiations : RFO a RF3 et AFO/AF1. 

• Frequences, RF : F, Frequences AF : FA, + valeur en format libre 

• Vernier ou generateur BF : VO. V1 ou V2. 

• Amplitude RF ; A, Amplitude AF : AA 

• Sources de modulation ; AMI a AM4, FMO a FM4, PMO a PM4. 

• Taux de modulation ; % 0 a % 100. 

• Deviation FM : D + Valeur en format libre. 

• Deviation OM : P 0 a P 300 (degres). 

• Type de balayage (Sv^^eep mode) ; SMO a SM2. 

• Marqueurs : MQ 1 a MO 5. 

• Nombre de pas (Number of Steps) : TS1 a TS11. 

• Duree du pas (Time Steps) : TSI a TS11. 

• Mode de balayage : RAO a RA2. 

• Memoires (Memory/Recall) (entree/rappel) : M ou RM 01 a M ou RM 40. 

• Fonctions speciales : SL 20 a 99. 

• Tests : TOO a T19. 
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Exemples de programmation 


• Programmation d'one frequence de 368,634 MHz, modulee en amplitude au laux de-30 % par unefrequence 
audio de 15 kHz, avec un niveau de sortie RF de + 10 dBm et un niveau AF de 0 dBm 


CALCULATE UR 


UGNE DE PROGRAMME 


PRI @10 
OUTPUT 7 10 
Print 10, 


wrt 7 10, 


eti^-.-Suivant calculateur 



F36a634 EG 
ou 

F368634 E3 
ou 

F368634000 


V2 


AM2 


FA15E3 


Adresse (ex.) — 

Frequence RF en Hz format libre- 
Validation du generateur Audio — 


• Modulation d’amplitude source interne AF ■ 

• Frequence AF en H format libre —-— 

• Taux de modulation— ----— 


%30 


AlO 


AAO 


RF2' 


Amplitude RF (en dBm)- 


Amplitude AF sortie sdparee- 


• Mode fonctionnement, module ■ 


Programmation en mode relaxe d'un balayage de frequence entre 1 et 100 MHz avec 100 pas de 500 miltf- 
secondes et 1 marqueur a 10 MHz. 


CALCULATEUR 


PRI @ 10 

OUTPUT 7 

10 : 

Print 

10 , 

Wrt 7' 


eta .suivant calculateur 



LIGNE DE PROGRAMME 



SMI 


N67 


TS8 Ft EG ST 


FI E8 SP 


RA2 


F1E7 MQ1 


Adresse {ex,> 

Type de balayage (debut/fin )- 
Nombre de pas : 100 -— 


Duree du pas : 500 ms- 


• Frequence depart ; 1 MHZ' 


• Frequence d'arret ; 100 MHz - 

• Mode relaxe ; - 


• Marqueur a F : 10 MHz- 































































r 


7200 A 

SPECIFICATIONS TECHNIQUES 

SIGNAL RF 


FREQUENCE 

• Bande 

0.1 a 650 MHz en une seule gamme. 

0,1 a 1300 MHz avoc option. 

• Resolutiofi 

Vernier en service : 1 Hz de 0.1 a 1300 MHz, 

Vernier hors service : 500 Hz de 0.1 a 650 MHz 
1 kHzde 650 a 1300 MHz 


• Stability : Mesuree a +25^C ± 1 "C. 


Facteurs d'influence 

Stability 

Temps 

± 2.10-3/iour apr^s 43 H de 
fonctionnement ininterrompu 

± S.IO'^/jour apr^s 3 mois 
de fonctionnem. ininterrompu 

Secteur 

(variation de ± 10 %) 

negligeable 

Temperature 

± 2.10-’“/'’C 

Niveau 

(variation par pas de 10 dB) 

n^iigeable 

Effet de charge 

negligeable 


• Asservissemant du pilote interne 

Par potentiometre 10 tours et voyants LED, a 
partir d'un etalon exterieur de precision meilleure 
que ± 1.10-^. 

Frequence d'entree : tout sous-multiple de 1 0 MHz 
jusqu’a 1 MHz. 

Niveau d'entree : 0,2 V a 1 Veff/50 Q. 

Sortie frequence de reference : 10 MHz (environ 
0,5 Veff/50 Q). 

PURETi SPECTRALE 

Mesures effectuees en mode CW a +10 dBm/50 Q de 
1 a 650 MHz et a + O dBm/50 Q de 650 a 1300 MHz 
(option DOUBLEUR). 


^ Composantes barmen iques et sous- 
harmoniques 


Bande de 
frequence 

Harmoniques 

Sous 

harmoniques 

1 a 650 MHz 

< —30 dBc 
(—35 dBc lypique) 

< —100 dBc 

650 a 1 300 MHz 

<—25 dBc 
(—30 dBc typique) 

<,—25 dBc 
(—30 dBc typique) 


a Composantes non harmoniques 
Gamme 1 a 650 MHz. 

La raie reseau 50 Hz ou 60 Hz est <—50 dBc. Au* * 
dela de fa raie reseau et jusqu'a 15 kHz, le niveau des 
raies decroil de 6 dB/octave comme le montre la 
courbe ci-dessous. 

Les raies situees au-dela de 15 kHz et jusqu'a 
aOOMHzsont <—100 dBc. 



EQHe 'ibHi ISnHr iQQMHz 


Gamme 650 a 1300 MHz (avec doubleur) 

Le niveau des raies subil une degradation de 6 dB 
par rapport aux valeurs donnees par la courbe de la 
gamme standard. 

• Rapport signal sur bruit de phase 

Valeurs typiques mesurees dans une bande de 1 Hz 
■ (bande laterale unique) pour des frequences de 
160 MHz 560 MHz et 1200 MHz. 


Frequence 

Distance 

PORTEUSE 

160 MHz 

560 MHz 

1200 MHz 
(Option 
DOUBLEUR) 

■ioo~H2'' 

- 93 dB 

- 86 dB 

-80 dB 

1 kHz 

-122 dB 

-115dB 

—110 dB 

6.25 kHz 

-142 dB 

-136 dB 

— 130 dB 

10 kHz 

-142 dB 

-1 36 dB 

-130 dB 

100 kHz 

-142 dB 

-136 dB 

-130 dB 

1 MHz 

—145 dB 

-^140 dB 

-134 dB 

5 MHz 

—150 dB 

-150 dB 

-140 dB 





































































































































































































































































































• Precision do rattenuateur 


• AM residuelle (de 0,3 a 1300 MHz) 

< —85 dB dans la bande 300 Hz a 3 kHz {norme 
CCITT) 

< —SO dB dans la bande 20 Hz a 15 kHz (norme 
CCIR) 

• FM Residuelle 


Norme 

CCITT 

CCIR 


Bande 300 Hz 

Bande 20 Hz . 

Gamme 

a 3 kHz 

a 15 kHz 

0.3 a 650 MHz 

< 1 Hz 

< 10 Hz 

650 a 1300 MHz 

< 2 Hz 

< 20 Hz 


• Rayonnement parasite 

<3 ^ Veff de 0,3 a 650 MHz 

<10m Veff de 650^ 1300 MHz (option DOUBLEUR) 


Appareil toutes sorties chargbes, la mesure est 
effecluee aux bornes d'une boucle standard 1 spire 
0 3 cm pfacee a 2,5 cm de toutes les faces de I'ins- 
trument et chargee par 50 Q. (Norme MfL-J-6181 D). 


NIVEAU 

• Niveau delivr^ 

-I- 20 dBm a -140 dBm/50 Q de 0,1 a 650 MHz 
-h 12 dBm a -140 dBm/50 Q de 650 a 1300 MHz 
(option DOUBLEUR) 

• Resolution ; 0,1 dB 

• Constance de niveau (par rapport a 50 MHz 
et a 0 dBm). 


FREQUENCE 

CONSTANCE 

de 300 kHz a 2 MHz 

± 0,8 dB 

de 2 MHz i 650 MHz 

± 0,2 dB 

de 650 a 1300 MHz 

± 0,3 dB 


domaine de I'AUTO-CORRECTION 


FrPq 

Niveau 

de 300 kHz 
a 2 MHz 

de 2 MHz 
a 650 MHz 

de 650 MHz 
a 1300 MHz 

+ 20 * a 
—89,9 dBm 

+ 2 dB 
—1,5 dB 

± 0,3 dB 

± 0.5 dB 

—90 a 
-109,9 dBm 

± 2dB 

± 0,5 dB 

± 1 dB 

-110a 
-^119,9 dBm 

± 2 de 

± 0,5 dB 

.± 2 dB 

-120 a 
—129,9 dBm 

N.S. 

+ 1 db 

N.S. 


* + 72 d&m sur fa gamme 650 ■ 1300 MHz 

domains d'action de rAUTO-CORRECTfON 
N.$. : non specif is 


e Precision absolue du niveau 

Valeurs comportant les erreurs dues a Tattenuateur, 
la Constance de niveau et la calibration a 50 MHz. 


Freq 

Niveau 

de 300 kHz 
a 2 MHz 

de 2 MHz 
a 650 MHz 

de 650 MHz 
a 1300 MHz 

+ 20 * a 
—89,9 dBm 

N.S. 

± 0,5 dB 

± 0,7 dB 

-90 & 

—109.9 dBm 

N.S. 

± 0,7 dB 

± 1.2 dB 

-110 a 
—119.9 dBm 

N.S. 

± 0,7 dB 

+ 0,7 dB 

— 120 a 
—129.9 dBm 

N.S. 

± 1.5 dB 

± 2.2 dB 


' + 12 dBm sur fa gamme 650 - 1300 MHz 
domaine de I’AUTO^CORRECTION. 


• TOS : mesure sur une impedance de 50 Q 


Gamme 

Niveau de sortie 

TOS 

0,3 a 650 MHz 

+ 20 a + 140 dBm 

2,2 

+ 20 a—140 dBm 

1,5 

650 a 1300 MHz 

-E 13 a — 110 dBm 

2,2 

— 10 a — 130 dBm 

1,8 


• Protection de Ja sortie (disjoncteur electro- 
nique). 

Niveau de declenchement : environ + 25 dBm. 
Puissance inverse maximum admissible : 50 W. 


SIGNAL AF 


• Frequence : to Hz a 300 kHz 


Gamme 

(Commutation automatique) 

Resolution 

to Hz a 3 kHz 

1 Hz 

3 kHz a 30 kHz 

10 Hz 

30 kHz a 300 kHz 

100 Hz 


e Regiage et affichage ; 

La precision de I'affichage correspond a celie du 
quartz thermostats. 

e Niveau : + 20 a —60 dBm/50 Q. 

• Constance : ± 0,2 dB de 10 Hz a 100 kHz. 

e Taux de distorsion mesure a 1 kHz : < 0,5 %. 


Precision de i’attenuateur : ± 1 dB 











































MODULATIONS 


MODULATION D’AMPLITUDE 

• Taux de modulation : 

Oa 100 %jusqu'a + 14 dBm/SOQ de 0J a 650MHz. 
Oa 100%jusqu’a + 7dBm/50Qde650al300MH2. 

• Resolution : 1 % 

• Sources de modulation ; 

— 1 kHz fnterne (stabilite du pilote thermostale) 

— Generateur AF interne 1 0 Hz a 1 00 kHz 

— Signal externe avec choix du couplage continu ou 
alternatif. 

— 1 kHz interne {stabilite du pilote thernnostate) 

— Generateur AF interne 10 Hz a 100 kHz 

— Signal externe avec choix du couplage continu 

— alternatif. 


Bande 

passante 

Couplage 

continu 

Couplage 

alternaiit 

± 1 dB 
- 3 dB 

Oa t60 kHz 

0 a too kHz 

100 Hz a 60 kHz 

30 Hz a 100 kHz 


• Sensibilite d’entree (source externe) : 
1 Veff/600 Q calibre. 

Niveau maximum d'entree : ± 10 V Crete. 


• Precision de la modulation (frequence 
moduiante 1 kHz). 


Taux 

0 a 30 % 

30 a 75 % 

75 a 100 % 

Frequence 




de 1 MHz a 650 MHz 

± 0,5 %, ± 1 % du raux 

de 650 a 1300 MHz 

±2% 

- 4 % 

± 6 % 


domaine de I'AUTO-CORRECTION. 


• Distorsion de la courbe enveloppe 

Signaf modulant de 1 kHz. 


Taux 

de 

Modulation 

1 a 520 MHz et 

Niv. de ± 10 dBm/ 
50 0 

520 a 1300 MHz et 
Niv. de 0 dBm/ 

50 0 

0 a 30 % 

< 1.2% 

^ 2 % 

30 a 50 % 

< 2 % 

< 3% 

60 a 80 % 

< 3 % 

< 5% 


MODULATION DE FREQUENCE 
m Deviation de frequence 


0 a ± 300 kHz en trois gammes a commutation 
automatique. 

Oa ± 3;kHz: ±3a±30kHz;± 300kHz. 

• Resolution ; 

10 Hz pour 0 a X 3 kHz de deviation 
100 Hz pour ± 3 a ± 30 kHz de deviation 
1 kHz pour ± 30 a ± 300 kHz de deviation. 


• Sources de modulation 

— 1 kHz interne (stabilite du pilote Ihermostate). 

— Generateur AF interne 10 Hz a 100 kHz. 

— Signal externe avec choix du couplage continu 

— ou alternatif. 

— Bande passante a —3 dB : 


Deviation de 
Frequence 

Couplage 

AF = 75 kHz 

AF = 300 kHz 

Continu 

0 a 100 kHz 

0 a 50 kHz 

Alternatif 

30 Hz a 100 kHz 

100 Hz a 50 kHz 


• Sensibilite d’entree (source externe) 
1 Vetf./600 Q calibrb. 

Niveau maximum d'entree : ± 10 V Crete. 


• Precision FM ; Frequence moduiante de 1 kHz. 


Deviation 

Precision 

de 0 a 75 kHz 

± 2 . 

de 75 a 150 kHz 

± 3 % 

de 150 a 300 kHz 

± 5 % 


domaine de I'AUTO-CORRECTION, 


Stabilite du signal module en FM avec 
couplage continu : 

mesuree a ± 1 °C et en fonction de : 

— temps : stabilite de la reference interne ± 1 Hz/ 
10 mn apres 30 mn de validation de I’interpolateur 

— Secteur (variation de ± 10 %) : negligeable, 

— Temperature : ± 0,2 Hz/^'C. 

— Niveau (variation par pas de 10 dB); negligeable. 

— Effet de charge : negligeable. 

• Distorsion FM ; Pour des frequences modutantes 
infbrieures a 20 kHz : 

0,5 % pour une deviation 30 kHz 
1 % pour une deviation 76 kHz. 

• Modulation d’amplitude parasite 

1 % de 10 a 650 MHz, pour un signal modulant 
interieur a 20 kHz et ± 76 kHz de deviation, 

MODULATION DE PHASE 

• Deviation de phase : 0^ a 300^^ crate , soit 
environ 5 rd. 

• Resolution i^ 

e Sources de modulation 

— 1 kHz interne (stabilite du pilote thermostate), 

— Generateur AF interne 10 Hz a 100 kHz 

— Signal externe avec choix du couplage continu 
ou alternatif ; bande passante a —3 dB : 

0 a 50 kHz en couplage continu, 

30 Hz a 50 kHz en couplage alternatif. 
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m Sensibilite d’entrees (Source externe) 

1 Veff/600 Q calibre. 

Niveau maximum d'entr^e : ± 10 V Crete. 

# Precision 0M ±10 % 

MODULATION PAP IMPULSIONS 

(Option 006} 

Cette option rre peut etre montee sans le doubleur de 
frequence (option 003) 

m Frequence d’utilisation : 

10 MHz a 1300 MHz. 

« Signal de modulation 

— Frequence de recurrence : 10 Hz a 200 kHz avec 
Constance de niveau de ± 0,7 dB jusqu a 650 
MHz el ± 1,5 dB de 650 a 1300 MHz, 

200 kHz a 2,5 MHz avec degradation de la Cons¬ 
tance de ± 1 dB. 

— Commande externe avec entree sur panneau 
arriere 

— Impedance d’entr^e : 600 Q (couplage continu), 

— Niveau de Timpulsion : 0 a + 4 V min. avec 
seuiis de transmission a 0,4 V et 3,15 V. 

— Duree de Timpulsion : 0,2/Us minimum. 

• Signal de sortie module 

Temps de montee/desceme ; 

Fonctions des caractenstiques de I'impulsion modu- 
lante avec un minimum de 20 ns typique pour la 
montde et 30 ns minimum pour la descente. 


• Protection ON/OFF 


Frequence 

Specifiee 

Ty pique 

610 a 200 MHz 

-70 dB 

- 75 dB 

200 a 500 MHz 

-55 dB 

- 65 dB 

500 a 650 MHz 

-50 dB 

— 60 dB 

650^ 1300 MHz 

-90 dB 

-100 dB 


« Temps de reponse de la boucle de nivellement : 
2 secondes. 


MODULATIONS SIMULTANEES 

AM — FM — Impulsions 
AM — 0M ” Impulsions 
impulsions — AM ou FM ou 0M. 

MEMOIRES 

40 configurations peuvent etre entrees en memoire 
sauvegardee par balterie cadnium-nickel pendant une 
duree minima de 1 mois. 

BALAYAGE 

Balayage de tous les parametres — frequences et 
niveaux RF et AF. modulations AM, FM et 0M — ainsi 
que des memoires. 


• Mode : monocoup ou relaxe. 

• Type 

— balayage entre deux valeurs selectionnees 

— balayage symetrique par rapport a une valeur 
centrale. 

• PAS 

1 a 1000 pas au maximum (progression 1.2.5). 

• Duree du pas : 2 ms a 5 s (progression 1.2.5) ou 
telecommand^e par signal exterieur, 

En balayage de frequence, rauto-correction du niveau 
et des modulations est maintenue lant que la durde 
du pas est superieure a 10 ms, 

L’emploi des modulations FM et 0M est inlerdile en 
balayage de frequence forsque la duree du pas est 
inferieure a 200 ms. 

Marqueurs : 5 marqueurs peuvent etre intro- 
duits dans les configurations de balayage. Le fran- 
chissement d'unedesvaleurs entrees est signale par 
une impulsion detivree sur une prise arriere. 

• Sortie : la rampe de balayage est delivree sur le 
panneau avant. avec un niveau de ± 5 V. 


PROGRAMMATION 

« interface : IEEE standard 488, norme 1975. 

• Fonctions : SH1, AH1, T5, TE0, L3, LE0, SR1, 
RL1. PP0, DC1, DTI, C0. 

Toutes les commandes du panneau avant sont pro- 
grammables, excepte les fonctions INCREMENT/ 
RESOLUTION. 

ALIMENTATION 

Reseau : 115 V -- 230 V ± 1 5 % 

Frequence : 50 Hz/60 Hz (50 a 400 Hz sur option) 
Consommation : environ 138 VA. 

ENVIRONNEMENT 

Temperature de fonciionnement : 0° a + 55 
Temperature de stockage : —20'' a + 70 

DIMENSIONS/MASSE 

Adaptable au rack 19'' 

Hauteur : 176 mm (4U) 

Largeur : 440 mm 
Profondeur : 452 mm 
Masse : 23 Kg environ. 

OPTIONS 

7200-03 DOUBLEUR DE FREQUENCE 
7200—06 MODULATION PAR IMPULSIONS 
7200—11 ALIMENTATION 50 a 400 Hz. 





Ces caracteaslsques rte sont pas contractuetfes et sort! susceptibles de modiiications sans preavis. 
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